
円筒座標系におけるテンソル 
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＜単位ベクトルの偏導関数＞ 
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＜位置ベクトル＞ 
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以下，式(4)に注意しながら演算を進める． 
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＜ラプラシアン＞ 
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＜ベクトル場の発散＞ 
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＜実質微分＞ 
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＜ベクトル場の実質微分＞ 

式(9)の結果を用いる． 
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＜ベクトル場の回転＞ 
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＜ベクトル場の勾配＞ 
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＜ベクトル場のラプラシアン＞ 

式(12)の発散をとる． 
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＜ベクトル場の実質微分（その２）＞ 

式(12)の結果を使う． 
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これは，式(10)に示される結果と同じ． 

＜粘性応力テンソル＞ 

式(12)の結果から 
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以下，電磁流体力学に必要となる基礎方程式（成分表示）を示す． 

＜質量保存式＞ 
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式(8), (9)を使って， 
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＜運動方程式＞ 
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式(10), (13)を使って， 
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＜エネルギー方程式＞ 
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式(7), (9), (15)を使って， 
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＜電荷保存則＞ 
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式(8)から 
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＜Ohm の法則＞ 
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＜誘導方程式＞ 
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式(10), (13), (14)を使って 
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